Prof. Dr. Alfred Toth
S*-Morphismen fiir die Teilrelationen der Raumsemiotik III

1. Wir gehen aus von der in Toth (2015) definierten allgemeinen System-
relation

S*= [S,U,E]

und definieren die zugehorigen kategorietheoretischen Abbildungen (Mor-
phismen) und die diesen zugehorigen ontotopologischen Modelle.

1.1. Kategorietheoretische Definitionen

0:= [S - U]

T:= [U - E]

Damit bekommen wir den komponierten Morphismus
to = [S— E]

und die folgenden dazu konversen Morphismen

c°:= [U-F§]
:= [E->U]
o°t°= [E—-S]

1.2. Ontotopologische Definitionen

12.1.0:=[S- U]
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1.2.2.1:=[U—>E]
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1.23.to= [S—E]

- == .

I |

I |

- I |

I

2. Fiur die in Bense/Walther (1973, S. 80) definierte raumsemiotische
Objektrelation O = [(2.1), (2.2), (2.3)] gibt es somit die folgenden drei mal
drei Moglichkeiten

S

s s
(2.1) U (2.2) < U (2.3)< U
E E E

Im folgenden behandeln wir die drei (2.3)-Abbildungen.



2.1.6:=[S- U]

Rue Benjamin Franklin, Paris

2.2.1:=[U->E]

Boulevard de la République, Paris



2.3.10 =[S - E]

Rue Amelot, Paris
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